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Caracteristicas de control del actuador de valvula

Para poder seleccionar los motores de los actuadores de
valvulas, los dispositivos de proteccién del motor, los
controles del motor y el cableado es necesario comprender las
caracteristicas de funcionamiento de la valvula. Las tres carac-
teristicas que definen los requerimientos de la vélvula son:

* Alto par de arranque

« Control de posicion exacto

* Operacion intermitente

Alto par de arranque

Las figuras 1y 2 ilustran el comportamiento tipico de las
valvulas graficando la carga del motor (torque) en funcién del
recorrido de la vélvula. A partir de estos valores se puede
observar que el torque mas alto del motor ocurre cuando la
vélvula esta en la posicion cerrada. El torque dindmico
necesario para mover la valvula a través de la mayor parte de
su recorrido es mucho menor. Este alto torque en la posicion
cerrada se atribuye en gran parte al asiento/desasiento del
sello de la vélvula.

La caracteristica real de la aplicacion puede modificar estas
curvas basicas. Por ejemplo, las vélvulas de mariposa de alto
flujo exhibiran una carga dindmica mayor. Sin embargo, ésta
es normalmente una condicién pasajera y no altera los
criterios basicos para la seleccion del motor.

Control de posicion exacto

Los actuadores eléctricos de vélvula automaticamente desen-
ergizan el motor para controlar la posicion de la valvula y el
torque de salida. Por lo tanto, la posicion final de la védlvula o
torque depende en gran parte de la inercia del motor. Motores
que son demasiado grandes para la vélvula tendran demasiada
inercia para la aplicacion. Sera dificil regular la posicién o el
torque final de la vélvula tal como se ilustra en la Figura 3.

Es posible minimizar la inercia seleccionando un motor con
el chasis del menor tamafio posible, pero que sea lo suficiente-
mente grande como para generar un par de arranque
suficiente. Los requerimientos de funcionamiento de torque
son relativamente bajos como se explicaron con anterioridad.
Limitorque considera que la mejor combinacion de tamafios de
chasis del motor resulta en un tiempo de openacién nominal
de 15 minutos.

Operacion intermitente

Las valvulas utilizadas para bloqueo o servicio por posicion se
utilizan en raras ocasiones y el tiempo de recorrido de la
valvula por lo general se limita a unos pocos minutos. La
figura 4 ilustra las caracteristicas térmicas de un motor tipico
de un actuador de valvula y muestra que el tiempo de
openacion nominal de 15 minutos es adecuado para la
mayoria de las valvulas. Entre las excepciones se encuentran
valvulas grandes de lento funcionamiento o valvulas que deben
ser operadas con frecuencia. Estas aplicaciones variaran segun
la seleccion que se haga del actuador.
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Figura 1 - Caracteristicas tipicas de la valvula de compuerta
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Figura 2 - Caracteristicas tipicas de la véalvula mariposa de
bajo flujo, de bola y tapén
100
80
60

40

20

0 20 40 60 80 100

ABIERTO % de carrera CERRADO

Figura 3 - Efecto de la inercia del motor
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Otras consideraciones

* Proteccion térmica - El uso de aislamiento Clase Fy
sensores térmicos integrados suministran al motor una
proteccion contra alta temperatura ambiente, alto torque de
arranque, y sobrecarga potencial del motor.

« Caja - Los disefios del motor del actuador son TENV (total-
mente encerrados y sin ventilacidn) para protegerlos
contra las condiciones ambientales extremas. Todas las
cajas son adecuadas para los servicios NEMA 4y 6 (IP 67
y 68) y pueden ser XP (a prueba de explosion) en caso de
Ser necesario.

Caracteristicas de otros tipos de valvulas

Las compuertas reguladoras y los dampers tipo guillotina
son ejemplos de valvulas que requieren un alto torque con-
tinuo de carrera en oposicion a otros tipos de valvulas
descritos anteriormente. Los requisitos de torque para los
tipos de compuertas reguladoras y dampers tipo guillotina
dependen de las aplicaciones, y los datos que se proporcio-
nan en estas tablas pueden no ser adecuados para su selec-
cion. Para seleccionar los actuadores para estas valvulas, por
favor consulte con Limitorque para obtener asistencia sobre
las diversas aplicaciones.

Resumen de Diseno del Motor
Estandar

* Alto torque de arranque mayor que el torque reguerido para
desasiento

« Torque de carrera - 20% del torque de desasiento

* Baja inercia

* Tiempo de operacion nominal - 15 minutos

* Disefio del chasis totalmente encerrado

« Aislamiento Clase F

* Proteccion térmica integrada

Tamano del cable de la fuente de
alimentacion

El voltage en los terminales del actuador debe mantenerse
dentro del 10% del valor nominal para que el motor desarrolle
el torque especificado. Esto es particularmente importante en
condiciones de arranque y asentamiento que se aplican al
inicio de las fases de apertura y asentamiento. Suponiendo
que la red eléctrica suministra el voltage nominal, esto signifi-
ca que no mas del 10% del voltage de alimentacion puede
caer a través del cable, las conexiones y cualquier dispositivo
de proteccion o desconexion utilizado cuando el motor esta
consumiendo corriente de rotor bloqueado.

Interruptor de desconexion y proteccion

contra sobrecarga

El régimen nominal de los interruptores de desconexiony de
los dispositivos de proteccion contra sobrecarga del motor
por lo general esta sujeto a regulaciones nacionales o
locales, las cuales deben respetarse en todo momento.

4 Datos de rendimiento del motor para actuadores eléctricos
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Figura 4 - Caracteristicas tipicas de aumento de temperatura
en motores de un actuador de vélvula Limitorque.
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Datos de funcionamiento del motor
del actuador de valvula Limitorque

Este folleto contiene datos para los actuadores de valvulas de
serie L120 y MX. A continuacion se definen los términos
utilizados en las tablas:

* Velocidad del actuador — velocidad de salida del actuador
en revoluciones por minuto (RPM) cuando el motor esta
trabajando en su torque nominal.

* Torque nominal — para las aplicaciones del actuador de
valvulas, por lo general es el torque requerido por el
actuador cuando la valvula estd en movimiento y se define
como un 20% del torque nominal del rotor. Para las cargas
de torque nominal superiores a un 20%, por favor
comuniquese con Limitorque.

* Corriente a carga total — la corriente consumida por el
motor cuando estd trabajando en su torque nominal.

« Corriente a rotor bloqueado — corriente de estado
continuo consumida por el motor cuando el rotor se
encuentra en estado estacionario y se aplican el voltage y la
frecuencia nominales. Esta es la corriente requerida por el
actuador cuando la valvula estd desasentado.

* Velocidad nominal del motor — velocidad del motor
requerida para producir la velocidad nominal de salida del
actuador.

* Hp (caballos de fuerza) — la potencia (expresada en cabal-
los de fuerza) producida por el motor del actuador cuando
esta funcionando a velocidad nominal y trabajando con
torque nominal.

* kW (kilovatios) — la potencia (expresada en kilovatios)
producida por el motor del actuador cuando esta
funcionando a velocidad nominal y trabaja con torque
nominal (1 kW =1.34 hp).

« Rendimiento — La relacion entre la potencia de salida sum-
inistrada al actuador y la potencia de entrada del motor
cuando el actuador esta operando a velocidad y torque nom-
inales. El rendimiento se expresa como un porcentaje
(potencia de entrada/potencia de salida) X 100.

* Factor de potencia — el factor de potencia se refiere a los
kW con los que trabaja el motor divididos por los VA con
los que trabaja el motor.

« Factor de servicio — el factor de servicio de un motor AC
(corriente alterna) es un multiplicador el cual, cuando es
aplicado a los caballos de fuerza nominales, indica una
carga de caballos de fuerza permisible que puede
transmitirse bajo las condiciones especificadas para el
factor de servicio.

FCD LMLPS1331-00
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Suministros de energia estandar

Los datos sobre el funcionamiento del motor se agrupan de acuerdo
al tipo de fuente de alimentacion requerida por el actuador. La
siguiente tabla enumera las fuentes de alimentacion para los motores
estandar. Motors tambien pueden ser provisios para otros voltages
con disenos especiales. Por favor comuniquese con Limitorque si su
aplicacion requiere otras fuentes de alimentacion.

Tabla 1 - Suministros de energia estandar (voltios)

Monofésico Monofésico Trifasico Trifasico
50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
220 115 380 208
230 400 230
415 380
460
575

NOTA: Los valores nominales de torque estandar mencionados por
Limitorque son vélidos para reducciones de voltage de alimentacion
de hasta un 10% por debajo del valor indicado. Por favor
comuniquese con Limitorque si se prevée que la tension de
alimentacion caera por debajo del 90% del valor nominal (indicado).

Datos de rendimiento del motor para actuadores eléctricos 5
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Actuadores MX
208 voltios', trifasico, 60 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total 2 bloqueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) 2 total 2 blogueado (pies-libras)
MX-05 18 6 1.6 42 013 0.10 44 0.37 0.78 3.0
26 4 14 4.3 016  0.12 54 0.46 0.84 25
40 4 1.8 6.4 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
52 4 1.8 6.4 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
77 4 1.8 6.4 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
100 4 1.8 10.7 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
155 2 2.1 10.7 042 031 60 0.59 0.91 3.25
200 2 2.1 10.7 042 031 60 0.59 0.91 3.25
MX-10 18 6 43 11.0 0.31 0.23 46 0.42 0.75 7.0
26 4 4.0 115 037 028 57 0.52 0.85 5.7
40 4 4.4 16.2 059 044 63 0.52 0.81 9.0
52 4 4.4 16.2 059 044 63 0.52 0.81 9.0
77 4 4.4 16.2 059 044 63 0.52 0.81 9.0
100 4 4.4 16.2 059 044 63 0.52 0.81 9.0
155 2 3.4 22.6 0.91 0.68 80 0.76 0.85 7.0
200 2 3.4 22.6 0.91 0.68 80 0.76 0.85 7.0
MX-20 18 6 6.9 18.1 057 043 57 0.52 0.79 13.0
26 4 43 19.9 0.66  0.50 62 0.72 0.74 10.0
40 4 7.6 275 099 075 67 0.58 0.79 15.0
52 4 7.6 275 099 075 67 0.58 0.79 15.0
77 4 7.6 275 099 075 67 0.58 0.79 15.0
100 4 7.6 275 099 075 67 0.58 0.79 15.0
155 2 57 34.0 140 1.04 81 0.74 0.84 11.0
200 2 57 34.0 140 1.04 81 0.74 0.84 11.0
MX-40 18 6 10.8 37.0 110 0.82 63 0.40 0.91 25.0
26 4 7.40 39.0 130 097 70 0.65 0.81 20.0
40 4 15.0 59.5 190 142 4l 0.63 0.87 29.0
52 4 15.0 59.5 1.90 142 7 0.63 0.87 29.0
77 4 15.0 59.5 1.90 142 7 0.63 0.87 29.0
100 4 15.0 59.5 190 142 74l 0.63 0.87 29.0
155 2 1.1 75.0 3.00 224 80 0.78 0.78 23.0
200 2 1.1 75.0 3.00 224 80 0.78 0.78 23.0

Nota 1: 208 volt no disponible en MX-85 y MX-140.
Nota 2: carp total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX
230 voltios', trifasico, 60 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total 2 bloqueado nominal carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) 2 total 2 blogueado (pies-libras)
MX-05 18 6 1.6 42 013 0.10 44 0.37 0.78 3.0
26 4 14 43 016  0.12 54 0.46 0.84 25
40 4 1.8 6.4 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
52 4 1.8 6.4 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
77 4 1.8 6.4 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
100 4 1.8 6.4 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
155 2 2.1 10.7 042 031 60 0.59 0.91 3.25
200 2 2.1 10.7 042 031 60 0.59 0.91 3.25
MX-10 18 6 43 11.0 031 023 46 0.42 0.75 7.0
26 4 4.0 115 037 028 57 0.52 0.85 57
40 4 4.4 16.2 059 044 63 0.52 0.81 9.0
52 4 4.4 16.2 059 044 63 0.52 0.81 9.0
77 4 4.4 16.2 059 044 63 0.52 0.81 9.0
100 4 4.4 16.2 059 044 63 0.52 0.81 9.0
155 2 3.4 22.6 091 068 80 0.76 0.86 7.0
200 2 3.4 22.6 091 068 80 0.76 0.86 7.0
MX-20 18 6 6.9 18.1 057 043 57 0.52 0.79 13.0
26 4 43 19.9 0.66  0.50 62 0.72 0.74 10.0
40 4 7.6 27.5 099 075 67 0.58 0.79 15.0
52 4 7.6 27.5 099 075 67 0.58 0.79 15.0
77 4 7.6 27.5 099 075 67 0.58 0.79 15.0
100 4 7.6 27.5 099 075 67 0.58 0.79 15.0
155 2 57 34.0 142  1.04 81 0.74 0.84 11.0
200 2 5.7 34.0 142 1.04 81 0.74 0.84 11.0
MX-40 18 6 10.8 37.0 110 082 63 0.40 0.91 25.0
26 4 7.4 39.0 130 097 70 0.65 0.81 20.0
40 4 15.0 59.5 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
52 4 15.0 59.5 190 142 71 0.63 0.87 29.0
77 4 15.0 59.5 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
100 4 15.0 59.5 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
155 2 1.1 75.0 3.00 224 80 0.78 0.78 23.0
200 2 1.1 75.0 3.00 224 80 0.78 0.78 23.0

Nota 1: 208 voltios no disponible en MX-85 y MX-140
Nota 2: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor

FCD LMLPS1331-00 Datos de rendimiento del motor para actuadores eléctricos 7
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380 voltios, trifasico, 50 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Flow Control Division

Limitorque Actuation Systems

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ' blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp) (kw) (%) * total * bloqueado (pies-libras)
MX-05 15 6 11 21 011 0.08 38 0.44 0.89 3.0
22 4 15 3.9 014 0.10 47 0.40 0.86 25
33 4 14 3.6 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
43 4 14 3.6 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
65 4 14 3.6 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
84 4 14 3.6 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
127 2 14 6.2 0.35 0.26 57 0.58 0.95 3.25
165 2 14 6.2 0.35 0.26 57 0.58 0.95 3.25
MX-10 15 6 1.9 43 024 0.18 50 0.36 0.76 7.0
22 4 15 5.2 031 023 57 0.47 0.86 5.7
33 4 2.3 6.8 047 035 59 0.46 0.93 9.0
43 4 2.3 6.8 047 035 59 0.46 0.93 9.0
65 4 2.3 6.8 047 035 59 0.46 0.93 9.0
84 4 2.3 6.8 047 035 59 0.46 0.93 9.0
127 2 1.7 8.5 0.73 0.54 70 0.79 0.89 7.0
165 2 1.7 8.5 0.73 0.54 70 0.79 0.89 7.0
MX-20 15 6 33 8.7 048 0.36 45 0.41 0.85 13.0
22 4 2.2 10.2 055 0.41 63 0.52 0.85 10.0
33 4 33 121 0.80 0.59 58 0.51 0.84 15.0
43 4 33 121 0.80 0.59 58 0.51 0.84 15.0
65 4 33 121 0.80 0.59 58 0.51 0.84 15.0
84 4 3.3 121 0.80 0.59 58 0.51 0.84 15.0
127 2 3.5 13.6 116 087 70 0.62 0.87 11.0
165 2 3.5 13.6 116 087 70 0.62 0.87 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.

Datos de rendimiento del motor para actuadores eléctricos
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Actuadores MX
380 voltios, trifasico, 50 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total ! blogueado (pies-libras)
MX-40 15 6 55 18.0 090 067 52 0.41 0.79 25.0
22 4 39 18.9 1.09 081 71 0.52 0.83 20.0
33 4 6.0 20.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
43 4 6.0 20.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
65 4 6.0 20.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
84 4 6.0 20.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
127 2 71 44.0 250 1.77 76 0.71 0.85 23.0
165 2 71 44.0 250 1.77 76 0.71 0.85 23.0
MX-85 21 4 4.8 23.0 2.4 1.8 75 0.72 0.96 45.0
32 4 74 34.0 3.3 2.5 77 0.67 0.94 62.0
43 4 74 34.0 3.3 25 77 0.67 0.94 62.0
65 4 7.4 34.0 3.3 25 77 0.67 0.94 62.0
110 4 74 34.0 3.3 25 77 0.67 0.94 62.0
143 4 74 34.0 3.3 25 77 0.67 0.94 62.0
MX-140 21 4 74 34.0 3.3 25 77 0.67 0.94 62.0
32 4 10.3 55.0 46 44 78 0.65 0.83 85.0
43 4 10.3 55.0 46 44 78 0.65 0.83 85.0
65 4 10.3 55.0 46 44 78 0.65 0.83 85.0
110 4 10.3 55.0 46 4.4 78 0.65 0.83 85.0
143 4 10.3 55.0 46 4.4 78 0.65 0.83 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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380 voltios, trifasico, 60 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Flow Control Division

Limitorque Actuation Systems

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total " bloqueado (pies-libras)
MX-05 18 6 0.9 2.8 0.13 0.10 42 0.44 0.80 3.0
26 4 1.2 3.0 016  0.12 43 0.42 0.87 2.5
40 4 1.3 45 026 019 63 0.50 0.92 4.0
52 4 1.3 4.5 026 019 63 0.50 0.92 4.0
77 4 13 4.5 026 019 63 0.50 0.92 4.0
100 4 13 4.5 026 019 63 0.50 0.92 4.0
155 2 1.2 6.1 042 031 65 0.73 0.99 3.25
200 2 1.2 6.1 042 031 65 0.73 0.99 3.25
MX-10 18 6 1.9 6.2 030 023 45 0.44 0.74 7.0
26 4 1.9 6.4 036 028 55 0.47 0.79 5.7
40 4 2.6 1.2 059 044 63 0.46 0.80 9.0
52 4 2.6 1.2 059 044 63 0.46 0.80 9.0
77 4 2.6 11.2 059 044 63 0.46 0.80 9.0
100 4 2.6 1.2 059 044 63 0.46 0.80 9.0
155 2 1.8 14.2 091 068 76 0.91 0.81 7.0
200 2 1.8 14.2 091 068 76 0.91 0.81 7.0
MX-20 18 6 3.3 11.9 0.56 043 58 0.38 0.74 13.0
26 4 1.9 13.0 0.65 0.50 68 0.64 0.83 10.0
40 4 3.9 16.0 098 074 68 0.48 0.83 15.0
52 4 3.9 16.0 098 074 68 0.48 0.83 15.0
77 4 3.9 16.0 098 074 68 0.48 0.83 15.0
100 4 3.9 16.0 0.98 074 68 0.48 0.83 15.0
155 2 3.8 24.0 144 1.04 78 0.63 0.80 11.0
200 2 3.8 24.0 144 1.04 78 0.63 0.80 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.

Datos de rendimiento del motor para actuadores eléctricos
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Actuadores MX
380 voltios, trifasico, 60 Hz (-22°Fa +158°F) (-30°C a +70°C)

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total " bloqueado (pies-libras)
MX-40 18 6 7.3 21.0 1.10 0.82 61 0.39 0.73 25.0
26 4 43 22.2 130 097 74 0.57 0.73 20.0
40 4 6.7 304 190 1.42 69 0.52 0.78 29.0
52 4 6.7 304 190 1.42 69 0.52 0.78 29.0
77 4 6.7 304 190 1.42 69 0.52 0.78 29.0
100 4 6.7 30.4 190 1.42 69 0.52 0.78 29.0
155 2 6.6 48.8 3.00 224 80 0.75 0.85 23.0
200 2 6.6 48.8 3.00 224 80 0.75 0.85 23.0
MX-85 No Aplica
MX-140 21 4 7.0 33.0 390 290 80 0.72 0.86 62.0
32 4 11.6 48.0 540 550 73 0.72 0.95 85.0
43 4 11.6 48.0 540 550 73 0.72 0.95 85.0
65 4 11.6 48.0 540 550 73 0.72 0.95 85.0
110 4 11.6 48.0 540 550 73 0.72 0.95 85.0
143 4 11.6 48.0 540 550 73 0.72 0.95 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Flow Control Division
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FLOWSERVE

N’ Limitorque Actuation Systems

Actuadores MX
400 voltios, trifasico, 50 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total " bloqueado (pies-libras)
MX-05 15 6 1.2 2.6 011 0.08 38 0.44 0.89 3.0
22 4 0.8 2.1 0.14 0.10 47 0.40 0.86 2.5
33 4 1.3 3.0 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
43 4 1.3 3.0 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
65 4 13 3.0 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
84 4 13 3.0 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
127 2 1.3 5.8 035 026 57 0.58 0.95 3.25
165 2 1.3 5.8 035 026 57 0.58 0.95 3.25
MX-10 15 6 2.1 6.3 024 018 50 0.36 0.76 7.0
22 4 15 5.6 031 023 57 0.47 0.86 5.7
33 4 2.5 8.0 047 035 59 0.46 0.93 9.0
43 4 2.5 8.0 047 035 59 0.46 0.93 9.0
65 4 2.5 8.0 047 035 59 0.46 0.93 9.0
84 4 2.5 8.0 047 035 59 0.46 0.93 9.0
127 2 14 13.2 0.73  0.54 70 0.79 0.89 7.0
165 2 14 13.2 0.73  0.54 70 0.79 0.89 7.0
MX-20 15 6 2.2 9.5 048 036 45 0.41 0.85 13.0
22 4 1.7 10.0 055 041 63 0.52 0.85 10.0
33 4 35 15.5 0.80 059 58 0.51 0.84 15.0
43 4 3.5 15.5 0.80 059 58 0.51 0.84 15.0
65 4 3.5 15.5 0.80 059 58 0.51 0.84 15.0
84 4 35 15.5 0.80 0.59 58 0.51 0.84 15.0
127 2 35 17.8 116 087 70 0.62 0.87 11.0
165 2 35 17.8 116  0.87 70 0.62 0.87 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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FLOWSERVE

' Limitorque Actuation Systems

Actuadores MX
400 voltios, trifasico, 50 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  ctuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total " bloqueado (pies-libras)
MX-40 15 6 48 19.5 090 067 52 0.41 0.79 25.0
22 4 3.5 24.3 1.09 081 A 0.52 0.83 20.0
33 4 5.0 26.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
43 4 5.0 26.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
65 4 5.0 26.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
84 4 5.0 26.0 157  1.18 64 0.49 0.79 29.0
127 2 47 30.0 250 1.77 76 0.71 0.85 23.0
165 2 4.7 30.0 250 1.77 76 0.71 0.85 23.0
MX-85 21 4 54 24.0 2.4 1.8 69 0.67 0.95 45.0
32 4 8.1 36.0 3.4 25 73 0.61 0.9 62.0
43 4 8.1 36.0 3.4 2.5 73 0.61 0.9 62.0
65 4 8.1 36.0 3.4 2.5 73 0.61 0.9 62.0
110 4 8.1 36.0 3.4 2.5 73 0.61 0.9 62.0
143 4 8.1 36.0 3.4 2.5 73 0.61 0.9 62.0
MX-140 21 4 8.1 36.0 3.4 2.5 73 0.61 0.9 62.0
32 4 10.9 60.0 4.6 4.6 75 0.60 0.84 85.0
43 4 10.9 60.0 4.6 4.6 75 0.60 0.84 85.0
65 4 10.9 60.0 4.6 4.6 75 0.60 0.84 85.0
110 4 10.9 60.0 4.6 4.6 75 0.60 0.84 85.0
143 4 10.9 60.0 4.6 4.6 75 0.60 0.84 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX

415 voltios, trifasico, 50 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Flow Control Division

Limitorque Actuation Systems

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) ' total ! bloqueado (pies-libras)
MX-05 15 6 1.2 2.6 0.1 0.08 34 0.37 0.78 3.0
22 4 0.8 2.1 014 0.10 47 0.50 0.89 2.5
33 4 1.3 3.0 022 0.16 48 0.38 0.86 4.0
43 4 1.3 3.0 022 0.16 48 0.38 0.86 4.0
65 4 1.3 3.0 022 0.16 48 0.38 0.86 4.0
84 4 1.3 3.0 022 0.16 48 0.38 0.86 4.0
127 2 1.3 5.8 035 026 52 0.46 0.91 3.25
165 2 1.3 5.8 035 026 52 0.46 0.91 3.25
MX-10 15 6 2.1 6.3 025 0.18 37 0.37 0.64 7.0
22 4 15 5.6 0.31 0.23 53 0.49 0.86 57
33 4 2.5 8.0 049 035 61 0.44 0.79 9.0
43 4 2.5 8.0 049 035 61 0.44 0.79 9.0
65 4 25 8.0 049 035 61 0.44 0.79 9.0
84 4 2.5 8.0 049 035 61 0.44 0.79 9.0
127 2 14 13.2 075 054 77 0.63 0.70 7.0
165 2 14 13.2 075 054 77 0.63 0.70 7.0
MX-20 15 6 2.2 95 046 0.36 48 0.48 0.82 13.0
22 4 1.7 10.0 054 041 59 0.56 0.71 10.0
33 4 3.5 15.5 0.81 0.59 62 0.56 0.74 15.0
43 4 3.5 15.5 0.81 0.59 62 0.56 0.74 15.0
65 4 3.5 15.5 0.81 0.59 62 0.56 0.74 15.0
84 4 35 15.5 0.81 0.59 62 0.56 0.74 15.0
127 2 3.5 17.8 117 087 73 0.60 0.82 11.0
165 2 3.5 17.8 117 087 73 0.60 0.82 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.

Datos de rendimiento del motor para actuadores eléctricos
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Flow Control Division
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FLOWSERVE

' Limitorque Actuation Systems

Actuadores MX
415 voltios, trifasico, 50 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp) (kw) (%) total * blogueado (pies-libras)
MX-40 15 6 48 19.5 0.89 067 53 0.39 0.66 25.0
23 4 3.6 24.3 110 0.81 63 0.52 0.73 20.0
33 4 5.0 26.0 157 118 62 0.63 0.80 29.0
43 4 5.0 26.0 157 118 62 0.63 0.80 29.0
65 4 5.0 26.0 157 118 62 0.63 0.80 29.0
84 4 5.0 26.0 157 118 62 0.63 0.80 29.0
127 2 47 30.0 244 177 73 0.69 0.79 23.0
165 2 47 30.0 244 177 73 0.69 0.79 23.0
MX-85 21 4 6.0 26.0 25 1.9 65 0.65 0.92 45.0
32 4 8.9 36.0 34 25 7 0.55 0.91 62.0
43 4 8.9 36.0 34 25 7 0.55 0.91 62.0
65 4 8.9 36.0 3.4 25 7 0.55 0.91 62.0
110 4 8.9 36.0 3.4 25 71 0.55 0.91 62.0
143 4 8.9 36.0 3.4 25 71 0.55 0.91 62.0
MX-140 21 4 8.9 36.0 3.4 2.5 71 0.55 0.91 62.0
32 4 12.0 68.0 4.6 52 67 0.60 0.86 85.0
43 4 12.0 68.0 4.6 52 67 0.60 0.86 85.0
65 4 12.0 68.0 4.6 52 67 0.60 0.86 85.0
110 4 12.0 68.0 4.6 5.2 67 0.60 0.86 85.0
143 4 12.0 68.0 4.6 5.2 67 0.60 0.86 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX
460 voltios, trifasico, 60 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

\.d®

Flow Control Division

Limitorque Actuation Systems

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ' blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total blogueado (pies-libras)
MX-05 18 6 1.2 2.6 0.13 0.10 44 0.37 0.77 3.0
26 4 0.8 2.1 016  0.12 54 0.46 0.84 2.5
40 4 1.3 3.0 026 019 59 0.50 0.87 4.0
52 4 1.3 3.0 026 019 59 0.50 0.87 4.0
77 4 13 3.0 026 019 59 0.50 0.87 4.0
100 4 13 3.0 026 019 59 0.50 0.87 4.0
155 2 1.3 5.8 042 031 60 0.59 0.91 3.25
200 2 1.3 5.8 042 031 60 0.59 0.91 3.25
MX-10 18 6 21 6.3 032 023 46 0.42 0.75 7.0
26 4 15 5.6 037 028 57 0.52 0.85 5.7
40 4 2.5 8.0 059 044 63 0.52 0.81 9.0
52 4 2.5 8.0 059 044 63 0.52 0.81 9.0
77 4 2.5 8.0 059 044 63 0.52 0.81 9.0
100 4 2.5 8.0 059 044 63 0.52 0.81 9.0
155 2 14 13.2 0.89 0.68 80 0.76 0.85 7.0
200 2 14 13.2 0.89 0.68 80 0.76 0.85 7.0
MX-20 18 6 2.2 9.5 0.58 043 57 0.52 0.79 13.0
26 4 1.7 10.0 0.67 0.50 62 0.72 0.74 10.0
40 4 35 15.5 1.00 0.75 67 0.58 0.79 15.0
52 4 3.5 15.5 100 0.75 67 0.58 0.79 15.0
77 4 35 15.5 1.00 0.75 67 0.58 0.79 15.0
100 4 35 15.5 1.00 0.75 67 0.58 0.79 15.0
155 2 35 17.8 140 1.04 81 0.74 0.84 11.0
200 2 35 17.8 140 1.04 81 0.74 0.84 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.

Datos de rendimiento del motor para actuadores eléctricos
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' Limitorque Actuation Systems

Actuadores MX
460 voltios, trifasico, 60 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp) (kw) (%) total * blogueado (pies-libras)
MX-40 18 6 438 195 110 082 63 0.40 0.91 25.0
26 4 3.6 243 130 097 70 0.65 0.81 20.0
40 4 5.0 26.0 190 142 71 0.63 0.87 29.0
52 4 5.0 26.0 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
77 4 5.0 26.0 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
100 4 5.0 26.0 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
155 2 47 30.0 3.00 224 80 0.78 0.78 23.0
200 2 47 30.0 3.00 224 80 0.78 0.78 23.0
MX-85 25 4 51 28.0 2.9 2.2 76 0.70 0.76 45.0
38 4 11.0 46.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
52 4 11.0 46.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
77 4 11.0 46.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
131 4 11.0 46.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
170 4 11.0 46.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
MX-140 25 4 11.0 46.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
38 4 12.0 60.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
52 4 12.0 60.0 5.4 6.0 67 0.68 0.84 85.0
77 4 12.0 60.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
131 4 12.0 60.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
170 4 12.0 60.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX
575 voltios, trifasico, 60 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

\.d®

Flow Control Division

Limitorque Actuation Systems

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total " bloqueado (pies-libras)
MX-05 18 6 0.7 1.9 0.13 0.10 38 0.39 0.75 3.0
26 4 0.8 2.2 016  0.12 54 0.44 0.86 25
40 4 0.8 29 026 0.19 54 0.42 0.87 4.0
52 4 0.8 29 026 0.19 54 0.42 0.87 4.0
77 4 0.8 29 026 0.19 54 0.42 0.87 4.0
100 4 0.8 29 026 0.19 54 0.42 0.87 4.0
155 2 1.2 4.4 042 031 60 0.58 0.91 3.25
200 2 1.2 4.4 042 031 60 0.58 0.91 3.25
MX-10 18 6 15 46 031 024 46 0.45 0.79 7.0
26 4 1.7 49 037 028 57 0.45 0.83 5.7
40 4 1.7 7.3 059 044 63 0.50 0.80 9.0
52 4 1.7 7.3 059 044 63 0.50 0.80 9.0
77 4 1.7 7.3 059 044 63 0.50 0.80 9.0
100 4 1.7 7.3 059 044 63 0.50 0.80 9.0
155 2 1.3 9.6 091 0.66 80 0.71 0.86 7.0
200 2 1.3 9.6 091 0.66 80 0.71 0.86 7.0
MX-20 18 6 2.0 7.5 057 043 57 0.52 0.79 13.0
26 4 15 8.3 0.66  0.50 62 0.72 0.74 10.0
40 4 2.3 12.4 099 075 67 0.58 0.79 15.0
52 4 2.3 12.4 099 075 67 0.58 0.79 15.0
77 4 2.3 124 099 075 67 0.58 0.79 15.0
100 4 2.3 12.4 099 075 67 0.58 0.79 15.0
155 2 2.4 15.7 142 1.04 81 0.74 0.84 11.0
200 2 2.4 15.7 142 1.04 81 0.74 0.84 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.

Datos de rendimiento del motor para actuadores eléctricos
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' Limitorque Actuation Systems

Actuadores MX
575 voltios, trifasico, 60 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total " bloqueado (pies-libras)
MX-40 18 6 3.2 143 110 082 63 0.39 0.91 25.0
26 4 2.7 143 130 097 70 0.65 0.81 20.0
40 4 41 19.1 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
52 4 41 19.1 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
77 4 41 19.1 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
100 4 41 191 190 142 71 0.63 0.87 29.0
155 2 4.0 30.0 3.00 224 81 0.78 0.78 23.0
200 2 4.0 30.0 3.00 224 81 0.78 0.78 23.0
MX-85 25 4 4.0 22.0 2.9 2.2 76 0.70 0.76 45.0
38 4 9.5 37.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
52 4 9.5 37.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
77 4 9.5 37.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
131 4 9.5 37.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
170 4 9.5 37.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
MX-140 25 4 9.5 37.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
38 4 11.0 48.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
52 4 11.0 48.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
77 4 11.0 48.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
131 4 11.0 48.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
170 4 11.0 48.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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N’ Limitorque Actuation Systems

Actuadores MX

Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)
380 voltios, trifasico, 50 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) ! total " blogueado (pies-libras)
MX-05 15 6 1.7 2.1 011 0.08 38 0.44 0.89 3.0
22 4 2.3 3.9 014 0.10 47 0.40 0.86 25
33 4 2.1 3.6 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
43 4 2.1 3.6 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
65 4 2.1 3.6 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
84 4 2.1 3.6 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
127 2 2.1 6.2 035 026 57 0.58 0.95 3.25
165 2 2.1 6.2 035 026 57 0.58 0.95 3.25
MX-10 15 6 2.9 43 024 018 50 0.36 0.76 7.0
22 4 2.3 5.2 0.31 0.23 57 0.47 0.86 5.7
33 4 3.5 6.8 047 035 59 0.46 0.93 9.0
43 4 3.5 6.8 047 035 59 0.46 0.93 9.0
65 4 3.5 6.8 047 035 59 0.46 0.93 9.0
84 4 3.5 6.8 047 035 59 0.46 0.93 9.0
127 2 3.1 85 0.73 054 70 0.79 0.89 7.0
165 2 3.1 85 0.73 054 70 0.79 0.89 7.0
MX-20 15 6 5.0 8.7 048 0.36 45 0.41 0.85 13.0
22 4 3.3 10.2 055 041 63 0.52 0.85 10.0
33 4 5.0 121 0.80 0.59 58 0.51 0.84 15.0
43 4 5.0 121 0.80 0.59 58 0.51 0.84 15.0
65 4 5.0 121 0.80 0.59 58 0.51 0.84 15.0
84 4 5.0 121 0.80 0.59 58 0.51 0.84 15.0
127 2 53 13.6 116 087 70 0.62 0.87 11.0
165 2 53 13.6 116  0.87 70 0.62 0.87 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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' Limitorque Actuation Systems

Actuadores MX

Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)
380 voltios, trifasico, 50 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total " bloqueado (pies-libras)
MX-40 15 6 8.3 18.0 090 067 52 0.41 0.79 25.0
22 4 59 18.9 1.09 081 7 0.52 0.83 20.0
33 4 9.0 20.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
43 4 9.0 20.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
65 4 9.0 20.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
84 4 9.0 20.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
127 2 115 44.0 250 1.77 76 0.71 0.85 23.0
165 2 115 44.0 250 1.77 76 0.71 0.85 23.0
MX-85 21 4 75 23.0 2.4 1.8 75 0.72 0.96 45.0
32 4 1.1 34.0 33 25 7 0.67 0.94 62.0
43 4 1.1 34.0 33 25 7 0.67 0.94 62.0
65 4 1.1 34.0 33 25 7 0.67 0.94 62.0
110 4 1.1 34.0 33 25 7 0.67 0.94 62.0
143 4 1.1 34.0 3.3 25 7 0.67 0.94 62.0
MX-140 21 4 1.1 34.0 3.3 25 77 0.67 0.94 62.0
32 4 12.0 55.0 4.6 4.4 78 0.65 0.83 85.0
43 4 12.0 55.0 4.6 4.4 78 0.65 0.83 85.0
65 4 12.0 55.0 4.6 4.4 78 0.65 0.83 85.0
110 4 12.0 55.0 4.6 4.4 78 0.65 0.83 85.0
143 4 12.0 55.0 4.6 4.4 78 0.65 0.83 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX

Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)

380 voltios, trifasico, 60 Hz

Flow Control Division

Limitorque Actuation Systems

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) ! total " blogueado (pies-libras)
MX-05 18 6 14 2.8 013 0.10 42 0.44 0.80 3.0
26 4 1.8 3.0 016  0.12 43 0.42 0.87 2.5
40 4 2.0 45 026 0.19 63 0.50 0.92 4.0
52 4 2.0 45 026 0.19 63 0.50 0.92 4.0
77 4 2.0 45 026 0.19 63 0.50 0.92 4.0
100 4 2.0 45 026 0.19 63 0.50 0.92 4.0
155 2 1.8 6.1 042 031 65 0.73 0.99 3.25
200 2 1.8 6.1 042 031 65 0.73 0.99 3.25
MX-10 18 6 2.9 6.2 030 023 45 0.44 0.74 7.0
26 4 2.2 6.4 036 028 55 0.47 0.79 57
40 4 3.9 1.2 059 044 63 0.46 0.80 9.0
52 4 3.9 1.2 059 044 63 0.46 0.80 9.0
77 4 3.9 1.2 059 044 63 0.46 0.80 9.0
100 4 3.9 1.2 059 044 63 0.46 0.80 9.0
155 2 3.5 14.2 091 068 76 0.91 0.81 7.0
200 2 3.5 14.2 091 068 76 0.91 0.81 7.0
MX-20 18 6 5.0 11.9 056  0.43 58 0.38 0.74 13.0
26 4 3.0 13.0 0.65 0.50 68 0.64 0.83 10.0
40 4 59 16.0 098 0.74 68 0.48 0.83 15.0
52 4 59 16.0 098 0.74 68 0.48 0.83 15.0
77 4 59 16.0 098 0.74 68 0.48 0.83 15.0
100 4 59 16.0 098 0.74 68 0.48 0.83 15.0
155 2 6.6 24.0 144  1.04 78 0.63 0.80 11.0
200 2 6.6 24.0 144  1.04 78 0.63 0.80 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX
380 voltios, trifasico, 60 Hz (-22°F a +158°F) (-30°C a +70°C)

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ' blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total blogueado (pies-libras)
MX-40 18 6 7.3 21.0 1.10 0.82 61 0.39 0.73 25.0
26 4 43 22.2 130 097 74 0.57 0.73 20.0
40 4 6.7 304 190 1.42 69 0.52 0.78 29.0
52 4 6.7 304 190 1.42 69 0.52 0.78 29.0
77 4 6.7 304 190 1.42 69 0.52 0.78 29.0
100 4 6.7 304 190 1.42 69 0.52 0.78 29.0
155 2 6.6 48.8 3.00 224 80 0.75 0.85 23.0
200 2 6.6 48.8 3.00 224 80 0.75 0.85 23.0
MX-85 No Aplica
MX-140 21 4 7.0 33.0 390 290 80 0.72 0.86 62.0
32 4 11.6 48.0 540 550 73 0.72 0.95 85.0
43 4 11.6 48.0 540 550 73 0.72 0.95 85.0
65 4 11.6 48.0 540 550 73 0.72 0.95 85.0
110 4 11.6 48.0 540 550 73 0.72 0.95 85.0
143 4 11.6 48.0 540 550 73 0.72 0.95 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX

Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)
400 voltios, trifasico, 50 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total * blogueado (pies-libras)
MX-05 15 6 1.8 2.6 0.11 0.08 38 0.44 0.89 3.0
22 4 1.2 21 014 0.10 47 0.40 0.86 2.5
33 4 2.0 3.0 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
43 4 2.0 3.0 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
65 4 2.0 3.0 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
84 4 2.0 3.0 022 0.16 52 0.40 0.87 4.0
127 2 2.0 5.8 035 026 57 0.58 0.95 3.25
165 2 2.0 5.8 035 026 57 0.58 0.95 3.25
MX-10 15 6 3.2 6.3 024 018 50 0.36 0.76 7.0
22 4 2.3 5.6 0.31 0.23 57 0.47 0.86 57
33 4 3.8 8.0 047 035 59 0.46 0.93 9.0
43 4 3.8 8.0 047 035 59 0.46 0.93 9.0
65 4 3.8 8.0 047 035 59 0.46 0.93 9.0
84 4 3.8 8.0 047 035 59 0.46 0.93 9.0
127 2 2.9 13.2 0.73 054 70 0.79 0.89 7.0
165 2 2.9 13.2 0.73 054 70 0.79 0.89 7.0
MX-20 15 6 3.3 9.5 048 0.36 45 0.41 0.85 13.0
22 4 2.6 10.5 055 041 63 0.52 0.85 10.0
33 4 55 15.5 0.80 059 58 0.51 0.84 15.0
43 4 55 15.5 080 059 58 0.51 0.84 15.0
65 4 55 15.5 0.80 059 58 0.51 0.84 15.0
84 4 55 15.5 0.80 0.59 58 0.51 0.84 15.0
127 2 55 17.8 116 087 70 0.62 0.87 11.0
165 2 55 17.8 116 087 70 0.62 0.87 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX

Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)
400 voltios, trifasico, 50 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total " bloqueado (pies-libras)
MX-40 15 6 7.2 14.5 090 067 52 0.41 0.79 25.0
22 4 5.4 24.3 1.09 081 A 0.52 0.83 20.0
33 4 7.5 26.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
43 4 7.5 26.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
65 4 7.5 26.0 157 118 64 0.49 0.79 29.0
84 4 75 26.0 157  1.18 64 0.49 0.79 29.0
127 2 8.7 30.0 250 1.77 76 0.71 0.85 23.0
165 2 8.7 30.0 250 1.77 76 0.71 0.85 23.0
MX-85 21 4 8.1 24.0 2.4 1.8 69 0.67 0.95 45.0
32 4 11.5 36.0 3.4 25 73 0.61 0.90 62.0
43 4 11.5 36.0 3.4 2.5 73 0.61 0.90 62.0
65 4 11.5 36.0 3.4 2.5 73 0.61 0.90 62.0
110 4 11.5 36.0 3.4 2.5 73 0.61 0.90 62.0
143 4 11.5 36.0 3.4 2.5 73 0.61 0.90 62.0
MX-140 21 4 11.5 36.0 3.4 2.5 73 0.61 0.90 62.0
32 4 12.0 60.0 4.6 4.6 75 0.60 0.84 85.0
43 4 12.0 60.0 4.6 4.6 75 0.60 0.84 85.0
65 4 12.0 60.0 4.6 4.6 75 0.60 0.84 85.0
110 4 12.0 60.0 4.6 4.6 75 0.60 0.84 85.0
143 4 12.0 60.0 4.6 4.6 75 0.60 0.84 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX

Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)
415 voltios, trifasico, 50 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) * total ! blogueado (pies-libras)
MX-05 15 6 1.8 2.6 0.11 0.08 34 0.37 0.78 3.0
22 4 1.2 21 014 0.10 47 0.50 0.89 25
33 4 2.0 3.0 022 0.16 48 0.38 0.86 4.0
43 4 2.0 3.0 022 0.16 48 0.38 0.86 4.0
65 4 2.0 3.0 022 0.16 48 0.38 0.86 4.0
84 4 2.0 3.0 022 0.16 48 0.38 0.86 4.0
127 2 2.0 5.8 035 026 52 0.46 0.91 3.25
165 2 2.0 58 035 026 52 0.46 0.91 3.25
MX-10 15 6 3.2 6.3 025 0.18 37 0.37 0.64 7.0
22 4 2.3 5.6 0.31 0.23 53 0.49 0.86 57
33 4 3.8 8.0 049 035 61 0.44 0.79 9.0
43 4 3.8 8.0 049 035 61 0.44 0.79 9.0
65 4 3.8 8.0 049 035 61 0.44 0.79 9.0
84 4 3.8 8.0 049 035 61 0.44 0.79 9.0
127 2 29 13.2 075 054 77 0.63 0.70 7.0
165 2 29 13.2 075 054 77 0.63 0.70 7.0
MX-20 15 6 3.3 9.5 046 0.36 48 0.48 0.82 13.0
22 4 2.6 10.0 054 041 59 0.56 0.71 10.0
33 4 55 15.5 0.81 0.59 62 0.56 0.74 15.0
43 4 55 15.5 0.81 0.59 62 0.56 0.74 15.0
65 4 55 15.5 0.81 0.59 62 0.56 0.74 15.0
84 4 55 15.5 081 059 62 0.56 0.74 15.0
127 2 55 17.8 117 087 73 0.60 0.82 11.0
165 2 55 17.8 117 087 73 0.60 0.82 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX

Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)
415 voltios, trifasico, 50 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ' bloqueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total ! blogueado (pies-libras)
MX-40 15 6 7.2 195 089 067 53 0.39 0.66 25.0
23 4 5.4 243 110 0.81 63 0.52 0.73 20.0
33 4 75 26.0 157 118 62 0.63 0.80 29.0
43 4 75 26.0 157 118 62 0.63 0.80 29.0
65 4 75 26.0 157 118 62 0.63 0.80 29.0
84 4 75 26.0 157 118 62 0.63 0.80 29.0
127 2 8.7 30.0 244 177 73 0.69 0.79 23.0
165 2 8.7 30.0 244 177 73 0.69 0.79 23.0
MX-85 21 4 9.0 26.0 25 1.9 65 0.65 0.92 45.0
32 4 12.0 36.0 3.4 25 71 0.55 0.91 62.0
43 4 12.0 36.0 3.4 25 71 0.55 0.91 62.0
65 4 12.0 36.0 3.4 2.5 71 0.55 0.91 62.0
110 4 12.0 36.0 3.4 25 71 0.55 0.91 62.0
143 4 12.0 36.0 3.4 2.5 71 0.55 0.91 62.0
MX-140 21 4 12.0 36.0 3.4 25 71 0.55 0.91 62.0
32 4 12.0 68.0 46 52 67 0.60 0.86 85.0
43 4 12.0 68.0 46 52 67 0.60 0.86 85.0
65 4 12.0 68.0 46 52 67 0.60 0.86 85.0
110 4 12.0 68.0 46 52 67 0.60 0.86 85.0
143 4 12.0 68.0 4.6 52 67 0.60 0.86 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores MX

Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)
460 voltios, trifasico, 60 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ! bloqueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) ' total * bloqueado (pies-libras)
MX-05 18 6 1.8 2.6 013 0.10 44 0.37 0.77 3.0
26 4 1.2 2.1 016  0.12 54 0.46 0.84 25
40 4 2.0 3.0 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
52 4 2.0 3.0 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
77 4 2.0 3.0 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
100 4 2.0 3.0 026 0.19 59 0.50 0.87 4.0
155 2 2.0 5.8 042 031 60 0.59 0.91 3.25
200 2 2.0 5.8 042 031 60 0.59 0.91 3.25
MX-10 18 6 3.2 6.3 032 023 46 0.42 0.75 7.0
26 4 2.3 5.6 037 028 57 0.52 0.85 57
40 4 3.8 8.0 059 044 63 0.52 0.81 9.0
52 4 3.8 8.0 059 044 63 0.52 0.81 9.0
77 4 3.8 8.0 059 044 63 0.52 0.81 9.0
100 4 3.8 8.0 059 044 63 0.52 0.81 9.0
155 2 2.9 13.2 0.89 068 80 0.76 0.85 7.0
200 2 2.9 13.2 0.89 068 80 0.76 0.85 7.0
MX-20 18 6 3.3 95 058 043 57 0.52 0.79 13.0
26 4 2.6 10.0 0.67 0.50 62 0.72 0.74 10.0
40 4 55 15.5 1.00 0.75 67 0.58 0.79 15.0
52 4 55 15.5 1.00 0.75 67 0.58 0.79 15.0
77 4 55 15.5 1.00 0.75 67 0.58 0.79 15.0
100 4 55 15.5 1.00 0.75 67 0.58 0.79 15.0
155 2 55 17.8 140 1.04 81 0.74 0.84 11.0
200 2 55 17.8 140 1.04 81 0.74 0.84 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)
460 voltios, trifasico, 60 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total ! blogueado (pies-libras)
MX-40 18 6 7.2 19.5 110 082 63 0.40 0.91 25.0
26 4 5.4 24.3 130 097 70 0.65 0.81 20.0
40 4 7.5 26.0 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
52 4 7.5 26.0 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
77 4 7.5 26.0 190 142 71 0.63 0.87 29.0
100 4 7.5 26.0 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
155 2 8.7 30.0 3.00 224 80 0.78 0.78 23.0
200 2 8.7 30.0 3.00 224 80 0.78 0.78 23.0
MX-85 25 4 7.7 28 2.9 2.2 76 0.70 0.76 45.0
38 4 12.0 39 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
52 4 12.0 39 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
77 4 12.0 39 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
131 4 12.0 39 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
170 4 12.0 39 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
MX-140 25 4 12.0 39 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
38 4 12.0 60 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
52 4 12.0 60 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
77 4 12.0 60 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
131 4 12.0 60 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
170 4 12.0 60 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.

FCD LMLPS1331-00 Datos de rendimiento del motor para actuadores eléctricos 29



Flow Control Division

~—~
FLOWSERVE

N’ Limitorque Actuation Systems

Actuadores MX

Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)
975 voltios, trifasico, 60 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ! bloqueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) ' total * bloqueado (pies-libras)
MX-05 18 6 1.1 1.9 013 0.10 38 0.39 0.75 3.0
26 4 1.2 2.2 016  0.12 54 0.44 0.86 2.5
40 4 1.2 29 026 0.19 54 0.42 0.87 4.0
52 4 1.2 29 026 0.19 54 0.42 0.87 4.0
77 4 1.2 29 026 0.19 54 0.42 0.87 4.0
100 4 1.2 29 026 0.19 54 0.42 0.87 4.0
155 2 1.8 44 042 031 60 0.58 0.91 3.25
200 2 1.2 44 042 031 60 0.58 0.91 3.25
MX-10 18 6 2.3 4.6 031 024 46 0.45 0.79 7.0
26 4 2.6 49 037 028 57 0.45 0.83 57
40 4 2.6 7.3 059 044 63 0.50 0.80 9.0
52 4 2.6 7.3 059 044 63 0.50 0.80 9.0
77 4 2.6 7.3 059 044 63 0.50 0.80 9.0
100 4 2.6 7.3 059 044 63 0.50 0.80 9.0
155 2 2.6 9.6 091 0.66 80 0.71 0.86 7.0
200 2 2.6 9.6 091 0.66 80 0.71 0.86 7.0
MX-20 18 6 3.0 7.5 0.57 043 57 0.52 0.79 13.0
26 4 2.3 8.3 0.66  0.50 62 0.72 0.74 10.0
40 4 3.5 124 099 075 67 0.58 0.79 15.0
52 4 3.5 124 099 075 67 0.58 0.79 15.0
77 4 3.5 124 099 075 67 0.58 0.79 15.0
100 4 35 124 099 075 67 0.58 0.79 15.0
155 2 4.0 15.7 142 1.04 81 0.74 0.84 11.0
200 2 4.0 15.7 142  1.04 81 0.74 0.84 11.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Aplicaciones para baja temperatura (-58°F a +122°F) (-50°C a +50°C)
975 voltios, trifasico, 60 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ' bloqueado nominal a carga total carga rotor Torque
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total ° blogueado (pies-libras)
MX-40 18 6 4.8 143 110 082 63 0.39 0.91 25.0
26 4 42 143 130 097 70 0.65 0.81 20.0
40 4 6.5 19.1 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
52 4 6.5 19.1 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
77 4 6.5 19.1 1.90 142 71 0.63 0.87 29.0
100 4 6.5 191 190 142 71 0.63 0.87 29.0
155 2 7.5 30.0 3.00 224 81 0.78 0.78 23.0
200 2 75 30.0 3.00 224 81 0.78 0.78 23.0
MX-85 25 4 6.0 22.0 2.9 2.2 76 0.70 0.76 45.0
38 4 9.1 31.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
52 4 9.1 31.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
77 4 9.1 31.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
131 4 9.1 31.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
170 4 9.1 31.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
MX-140 25 4 9.1 31.0 4.0 3.0 75 0.63 0.86 62.0
38 4 12.0 48.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
52 4 12.0 48.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
77 4 12.0 48.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
131 4 12.0 48.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0
170 4 12.0 48.0 54 6.0 67 0.68 0.84 85.0

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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230 (208" voltios, trifasico, 60 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total 2 bloqueado nominal a carga total carga rotor
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) ¢ total 2 bloqueado
L120-10 3 4 2.4 10.0 0.20 0.15 46 0.42 0.77
5 8 3.6 10.0 0.17 0.13 31 0.34 0.74
5 4 3.2 14.0 0.33 0.25 51 0.42 0.82
5 2 2.8 24.0 0.67 0.50 66 0.74 0.87
7.5 4 3.4 20.0 0.50 0.37 58 0.53 0.80
7.5 2 4.0 30.0 1.00 0.75 68 0.76 0.82
L120-20 7.5 4 34 20.0 0.5 0.37 58 0.53 0.80
7.5 2 4.0 30.0 1.0 0.75 68 0.76 0.82
10 8 5.2 18.0 0.33 0.25 37 0.34 0.73
10 4 4.6 26.0 0.67 0.5 58 0.48 0.75
10 2 6.0 40.0 1.33 1.0 70 0.62 0.81
15 4 5.2 38.0 1.00 0.75 64 0.60 0.82
15 2 8.0 60.0 2.00 1.49 72 0.68 0.84
L120-40 15 4 5.2 38.0 1.00 0.75 64 0.60 0.82
15 2 8.0 60.0 2.00 1.49 72 0.68 0.84
25 4 8.4 64.0 1.64 1.22 73 0.53 0.72
25 2 9.4 72.0 3.20 2.39 85 0.79 0.85
L120-85 25 4 8.2 61.0 1.64 1.2 73 0.53 0.72
25 2 9.1 68.3 3.30 25 85 0.79 0.85
40 4 11.8 76.0 2.60 1.94 80 0.66 0.79
40 2 16.0 122.0 5.30 3.95 84 0.76 0.74
60 4 18.0 120.0 4.0 2.98 75 0.56 0.76
60 2 22.8 189.0 7.8 5.82 84 0.76 0.82
L120-190 60 4 18.0 120.0 4.0 2.98 75 0.56 0.76
60 2 22.8 189.0 7.8 5.82 84 0.76 0.82
80 4 21.2 120.0 5.2 3.88 81 0.57 0.74
80 2 30.2 232.8 10.3 7.68 85 0.79 0.83
L120-420 100 4 20.0 169.0 6.6 4.92 89 0.70 0.75
100 2 36.8 286.0 13.0 9.7 86 0.76 0.68
150 4 39.0 260.0 9.9 7.4 82 0.62 0.70
150 2 51.4 390.0 19.2 14.3 85 0.86 0.74

Nota 1: Para servicio de 208 V, trifasico, 60 Hz, multiplique los valores actuales en la tabla anterior por 1.1. Todos los otros valores son iguales a los valores que aparecen en la
tabla anterior.
Nota 2: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores L120
460 voltios, trifasico, 60 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! bloqueado nominal a carga total carga rotor
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total ! bloqueado
L120-10 3 4 1.2 5.0 0.20 0.15 46 0.42 0.77
5 8 1.8 5.0 0.17 0.13 31 0.34 0.74
5 4 1.6 7.0 0.33 0.25 51 0.42 0.82
5 2 14 12.0 0.67 0.50 66 0.74 0.87
7.5 4 1.7 10.0 0.50 0.37 58 0.53 0.80
7.5 2 2.0 15.0 1.0 0.75 68 0.76 0.82
L120-20 7.5 4 1.7 10.0 0.50 0.37 58 0.53 0.80
7.5 2 2.0 15.0 1.0 0.75 68 0.76 0.82
10 8 2.6 9.0 0.33 0.25 37 0.34 0.73
10 4 2.3 13.0 0.67 0.50 58 0.48 0.75
10 2 3.0 20.0 1.33 1.0 70 0.62 0.81
15 4 2.6 19.0 1.00 0.75 64 0.60 0.82
15 2 4.0 30.0 2.0 1.49 72 0.68 0.84
L120-40 15 4 2.6 19.0 1.00 0.75 64 0.60 0.82
15 2 4.0 30.0 2.00 1.49 72 0.68 0.84
25 4 4.2 32.0 1.64 1.22 73 0.53 0.72
25 2 4.7 36.0 3.20 2.39 85 0.79 0.85
L120-85 25 4 41 305 1.64 1.2 73 0.53 0.72
25 2 4.55 342 33 25 85 0.79 0.85
40 4 5.9 38.0 2.60 1.94 80 0.66 0.79
40 2 8.0 61.0 5.30 3.95 84 0.76 0.74
60 4 9.0 60.0 4.0 2.98 75 0.56 0.76
60 2 11.4 94.3 7.8 5.82 84 0.76 0.82
L120-190 60 4 9.0 60.0 4.0 2.98 75 0.56 0.76
60 2 11.4 943 7.8 5.82 84 0.76 0.82
80 4 10.6 60.0 5.2 3.88 81 0.57 0.74
80 2 15.1 116.4 10.3 7.68 84 0.79 0.83
L120-420 100 4 10.0 84.4 6.6 4.92 89 0.70 0.75
100 2 18.4 143.0 13.0 9.7 86 0.76 0.68
150 4 19.5 130.0 9.9 7.4 82 0.62 0.70
150 2 25.7 195.0 19.2 14.3 85 0.86 0.74

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores L120
575 voltios, trifasico, 60 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! bloqueado nominal a carga total carga rotor
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total ' blogueado
L120-10 3 4 1.0 4.0 0.20 0.15 46 0.42 0.77
5 8 14 4.0 0.17 0.13 31 0.34 0.74
5 4 1.3 5.6 0.33 0.25 51 0.42 0.82
5 2 1.1 9.6 0.67 0.50 66 0.74 0.87
75 4 14 8.0 0.5 0.37 58 0.53 0.80
7.5 2 1.6 12.0 1.0 0.75 75 0.76 0.82
L120-20 75 4 14 8.0 0.50 0.37 58 0.53 0.80
75 2 1.6 12.0 1.0 0.75 68 0.76 0.82
10 8 21 7.2 0.33 0.25 37 0.34 0.73
10 4 1.9 10.4 0.67 0.50 65 0.46 0.76
10 2 2.4 16.0 1.33 1.0 85 0.64 0.86
15 4 2.1 15.2 1.0 0.75 64 0.60 0.82
15 2 3.2 24.0 2.0 1.49 72 0.68 0.84
L120-40 15 4 2.1 15.2 1.0 0.75 64 0.60 0.82
15 2 3.2 24.0 2.0 1.49 72 0.68 0.84
25 4 3.4 25.6 1.6 1.20 73 0.53 0.72
25 2 3.8 28.8 3.2 2.39 85 0.79 0.85
L120-85 25 4 3.6 22.8 1.64 1.2 67 0.58 0.72
25 2 3.6 27.3 33 25 87 0.81 0.81
40 4 47 304 2.60 1.94 80 0.66 0.79
40 2 6.4 48.8 5.30 3.95 84 0.76 0.74
60 4 7.2 52.0 4.0 2.98 75 0.56 0.76
60 2 9.1 75.4 7.8 5.82 84 0.76 0.82
L120-190 60 4 7.2 52.0 4.0 2.98 75 0.56 0.76
60 2 9.1 75.4 8.0 5.82 84 0.76 0.82
80 4 8.5 48.0 5.2 3.88 81 0.57 0.74
80 2 121 92.8 10.3 7.68 84 0.79 0.83
L120-420 100 4 8.0 67.5 6.6 4.92 89 0.70 0.75
100 2 15.0 114.0 13.0 9.70 86 0.76 0.68
150 4 16.0 104.0 9.9 7.40 82 0.62 0.70
150 2 21.0 156.0 19.2 14.3 85 0.86 0.74

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores L120
380 voltios, trifasico, 50 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga arotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! bloqueado nominal a carga total carga rotor
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total * blogueado
L120-10 3 4 1.2 5.0 017 0.13 38 0.42 0.77
5 8 1.8 5.0 0.14 0.10 26 0.34 0.74
5 4 1.6 7.0 0.28 0.21 42 0.42 0.82
5 2 14 12.0 0.56 0.42 55 0.74 0.87
75 4 1.7 10.0 0.42 0.31 48 0.53 0.80
75 2 2.0 15.0 0.83 0.62 57 0.76 0.82
L120-20 75 4 17 10.0 0.42 0.31 48 0.53 0.80
75 2 2.0 15.0 0.83 0.62 57 0.76 0.82
10 8 2.6 9.0 0.28 0.21 31 0.34 0.73
10 4 2.3 13.0 0.56 0.42 48 0.48 0.75
10 2 3.0 20.0 1.1 0.82 58 0.62 0.81
15 4 2.6 19.0 0.83 0.62 53 0.60 0.82
15 2 4.0 30.0 1.67 1.25 60 0.68 0.84
L120-40 15 4 2.6 19.0 0.83 0.62 53 0.60 0.82
15 2 4.0 30.0 1.67 1.25 60 0.68 0.84
25 4 42 32.0 1.40 1.04 61 0.53 0.72
25 2 47 36.0 2.70 2.01 71 0.79 0.85
L120-85 25 4 41 30.5 14 1.1 61 0.53 0.72
25 2 4.6 341 2.7 2.0 7 0.79 0.85
40 4 5.9 38.0 2.2 1.64 75 0.58 0.83
40 2 8.0 61.0 4.4 3.28 83 0.89 0.75
60 4 9.0 60.0 3.3 2.46 73 0.58 0.79
60 2 114 94.3 6.7 5.0 86 0.76 0.85
L120-190 60 4 9.0 60.0 3.3 2.46 73 0.58 0.79
60 2 1.4 94.3 6.7 5.0 86 0.76 0.85
80 4 10.6 60.0 43 3.21 82 0.58 0.75
80 2 15.1 116.4 8.6 6.4 83 0.79 0.86
L120-420 100 4 10 84.4 55 41 86 0.73 0.75
100 2 18.4 143.0 10.8 8.1 82 0.79 0.73
150 4 19.5 130.0 8.3 6.2 80 0.61 0.71
150 2 25.7 195 16 12.0 85 0.85 0.79

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores L120
400 voltios, trifasico, 50 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total * bloqueado nominal a carga total carga rotor
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total ! bloqueado
L120-10 3 4 1.4 4.4 0.17 0.13 38 0.42 0.77
5 8 1.9 4.4 0.14 0.10 26 0.34 0.74
5 4 1.9 6.6 0.28 0.21 42 0.42 0.82
5 2 2.2 11.0 0.56 0.42 55 0.74 0.87
7.5 4 2.1 9.6 0.42 0.31 48 0.53 0.80
7.5 2 3.0 15.0 0.83 0.62 57 0.76 0.82
L120-20 75 4 21 9.6 0.42 0.31 48 0.53 0.80
7.5 2 3.0 15.0 0.83 0.62 57 0.76 0.82
10 8 2.9 8.7 0.28 0.21 31 0.34 0.73
10 4 25 9.8 0.56 0.42 48 0.48 0.75
10 2 3.7 20.5 1.1 0.82 58 0.62 0.81
15 4 3.7 17.7 0.83 0.62 53 0.60 0.82
15 2 5.3 33.2 1.67 1.25 60 0.68 0.84
L120-40 15 4 3.7 17.7 0.83 0.62 53 0.60 0.82
15 2 5.3 33.2 1.67 1.25 60 0.68 0.84
25 4 55 34.7 1.40 1.04 61 0.53 0.72
25 2 4.9 35.0 2.7 2.01 7 0.79 0.85
L120-85 25 4 5.4 33.0 14 1.1 60 0.53 0.72
25 2 48 33.0 2.7 2.0 7 0.79 0.85
40 4 6.10 39.0 2.2 1.64 75 0.58 0.83
40 2 8.8 63.0 44 3.28 83 0.89 0.75
60 4 11.0 57.0 33 2.46 73 0.58 0.79
60 2 13.0 104.0 6.7 5.0 86 0.76 0.85
L120-190 60 4 11.0 57.0 3.3 2.46 73 0.58 0.79
60 2 13.0 104.0 6.7 5.0 86 0.76 0.85
80 4 13.4 70.0 43 3.21 82 0.58 0.75
80 2 18.0 128.0 8.6 6.4 83 0.79 0.86
L120-420 100 4 9.4 75.1 5.4 4.03 86 0.73 0.75
100 2 19.0 130.0 10.8 8.1 82 0.78 0.74
150 4 20.2 120.0 8.3 6.2 79 0.56 0.71
150 2 24.0 174.0 16.0 12 85 0.86 0.79

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores L120
415 voltios, trifasico, 50 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo  actuador total ! blogueado nominal a carga total carga rotor
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total ! blogueado
L120-10 3 4 1.4 4.4 0.17 0.13 38 0.42 0.77
5 8 1.9 4.4 0.14 0.10 26 0.34 0.74
5 4 1.9 6.6 0.28 0.21 42 0.42 0.82
5 2 2.2 11.0 0.56 0.42 55 0.74 0.87
7.5 4 2.1 9.6 0.42 0.31 48 0.53 0.80
7.5 2 3.0 15.0 0.83 0.62 57 0.76 0.82
L120-20 7.5 4 2.1 9.6 0.42 0.31 48 0.53 0.80
7.5 2 3.0 15.0 0.83 0.62 57 0.76 0.82
10 8 2.9 8.7 0.28 0.21 31 0.34 0.73
10 4 2.5 9.8 0.56 0.42 54 0.48 0.75
10 2 3.7 20.5 1.1 0.82 7 0.62 0.81
15 4 3.7 17.7 0.83 0.62 53 0.60 0.82
15 2 5.3 33.2 1.67 1.25 60 0.68 0.84
L120-40 15 4 3.7 17.7 0.83 0.62 53 0.60 0.82
15 2 5.3 33.2 1.67 1.25 60 0.68 0.84
25 4 55 347 1.40 1.04 61 0.53 0.72
25 2 49 35.0 2.7 2.01 7 0.79 0.85
L120-85 25 4 5.4 33.0 14 1.1 56 0.53 0.72
25 2 4.8 33.0 2.7 2.0 72 0.79 0.85
40 4 5.4 34.8 2.2 1.64 75 0.58 0.83
40 2 7.3 56.0 4.4 3.28 83 0.89 0.75
60 4 8.2 59.5 3.3 2.46 73 0.58 0.79
60 2 10.4 86.4 6.7 5.00 86 0.76 0.85
L120-190 60 4 8.2 59.5 3.3 2.46 73 0.58 0.79
60 2 10.4 86.4 6.7 5.0 86 0.76 0.85
80 4 9.7 55.0 43 3.21 82 0.58 0.75
80 2 13.8 106.0 8.6 6.4 83 0.79 0.86
L120-420 100 4 9.1 77.0 55 41 86 0.73 0.75
100 2 19.5 135.0 10.8 8.1 83 0.69 0.76
150 4 18.0 103.0 8.3 6.2 80 0.61 0.71
150 2 243 182.0 16.0 12.0 85 0.81 0.77

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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Actuadores L120

115 voltios, monofasico, 60 Hz
230 voltios, monofasico, 60 Hz
220 voltios, monofasico, 50 Hz

Corriente Corriente Factor de Factor de
Velocidad acarga a rotor Potencia Rendimiento potencia a potencia a
Modelo actuador total ' bloqueado nominal a carga total carga rotor
actuador (rpm) polos (amperes) (amperes) (hp)  (kw) (%) total " blogueado
115 volts, monofasico, 60 Hz
L120-20, 40 5 9.6 36 .33 .25 39 57 .95
10 12.3 57 .66 49 54 .66 .89
230 volts, monofasico, 60 Hz
L120-10, 20 5 4.8 18 .33 25 39 .57 .95
10 6.1 28.5 .66 49 54 .66 .89
220 volts, monofasico, 50 Hz
L120-10, 20 5 4.8 18 .28 21 32 .57 .95
10 6.1 28.5 .56 42 45 .66 .89

Nota 1: La carga total se define como un 20% del torque nominal del motor.
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